様式第８－１
平面直角座標系への変換 精度管理表
	[bookmark: _Hlk212550115]作 業 名
	
	機器名
	
	計画機関名
	
	主任技術者
	

	計測年月日
	
	機	器番号
	
	作業機関名
	
	点 検 者
	


【GNSS観測状況】
	経路
	計測開始時刻
	計測終了時刻
	測位方式
	最少衛星数
	最大DOP
	備考

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


注．GNSS観測を行わなかった場合は、記載を省略できる。また、測位方式がキネマティック法の場合は、備考欄に固定局名を記載する。

【標定点の残差】
	
点名
	標定点（ｍ）
	計測座標（ｍ）
	残差（ｍ）
	
備考
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	RMS誤差＝=

	最大値
	
	
	
	
	

	
	平均値
	
	
	
	
	

	
	RMS誤差
	
	
	
	
	

	
	許容範囲
	
	
	
	
	


注．GNSS観測により点群座標を計測する場合は、記載を省略できる。また、複数の経路で計測した場合は、備考欄に経路名を記載する。
用紙の大きさはＡ４判とする。
